
PWM设备  
使用设备:STM32G431CBT6  

操作流程:  
1.新建项目,配置RT_Thread_Setting  

使能pwm驱动:

ctrl+s 保存后退出
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2.配置CubeMX  

af://n1535


配置完后点击右上角生成,生成完毕后一定要叉掉CubeMX!!!

3.配置rtt的环境  

1. 将CubeMX中生成的HAL_TIM_Base_MspInit函数,HAL_TIM_MspPostInit函数剪切在board.c的末尾
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2. 将HAL_TIM_Base_MspInit改为HAL_TIM_PWM_MspInit

3. 在board.h中增加pwm的宏定义

4. 在pwm_config.h中增加定义

5. 注意到drv_pwm.c中的底层驱动没有针对G4系列的定义,所以需要手动加





由参考时钟的时钟树可以得出,定时器1,8使用PCLK2,而其他使用PCLK1,所以在drv_pwm_set函
数,drv_pwm_get函数中作如下添加:

6.再次编译会出现报错如下:

找到错误出处,将圈一函数,替换为圈二函数



此时再编译,编译成功.

7.书写main函数如下:

#include <rtthread.h>

#define DBG_TAG "main"

#define DBG_LVL DBG_LOG

#include <rtdbg.h>

#include <rtdevice.h>

#include <board.h>

#define PWM_DEV_NAME         "pwm1"

#define PWM_DEV_CHANNEL  1

static struct rt_device_pwm* pwm_dev;

rt_uint32_t period = 55560;

rt_uint32_t pulse = 0;

int main(void)

{

    pwm_dev = (struct rt_device_pwm*)rt_device_find(PWM_DEV_NAME);

    if(pwm_dev == RT_NULL){

        rt_kprintf("PWM device not found\n");

        return -1;

    }

    rt_err_t temp = rt_pwm_set(pwm_dev,PWM_DEV_CHANNEL,period,pulse);

    if(temp!=RT_EOK)

    {

        rt_kprintf("Failed to set PWM parameters for channel %d\n",pulse);
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8.编译下载后,查看控制台.
出现下图则成功:

9.可以使用Finsh命令控制:

    }

    else

    {

        rt_kprintf("set PWM parameters for channel %d\n",pulse);

    }

    rt_err_t temp1 = rt_pwm_enable(pwm_dev,PWM_DEV_CHANNEL);

    if(temp1!=RT_EOK)

    {

         rt_kprintf("Failed to enable PWM parameters for channel %d\n",pulse);

    }

    else

    {

        rt_kprintf("enable PWM parameters for channel %d\n",pulse);

    }

    int count = 1;

    while (count++)

    {

        rt_thread_mdelay(1000);

    }

    return RT_EOK;

}
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目前是全部低电平,输入pwm_set pwm1 1 500 250可以生成周期为500hz,脉冲宽度为250的pwm波,

使用pwm_get pwm1 1可以读取设备当前状态:
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